	Alarme 4 zones

	
	Etude de FP4
	



La fonction FP4 permet de retarder le déclenchement de l’alarme si jamais la présence d’un intrus est détectée dans la zone à protéger.


Q1) Si aucune intrusion n’est détectée, quel est l’état logique du point PT8. En déduire le niveau de tension correspondant.

Q2) Si une intrusion est détectée, quel est l’état logique du point PT8. En déduire le niveau de tension correspondant.

On va maintenant étudier la fonction FP4 en elle même.
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Q1) Trouver dans la documentation technique les valeurs de la tension d’entrée de niveau haut et de niveau bas pour VDD=5V puis VDD=10V.

Q2) En déduire une relation entre VIL et VDD puis VIH et VDD.

Q3) Quelles seront donc les valeurs de VIL et VIH pour VDD=12V ?

Q4) Calculer la valeur de la résistance équivalente d’entrée de la porte logique.

( vous prendrez les valeurs du courant et de la tension de niveau haut ).
Q5) Peut-on négliger cette valeur par rapport à celle de R6 ? Justifier.


Q1)  Dans le cas où la présence d’un intrus n’est pas détectée, que valent Ve, Ve’, VC2, VR6 et Vs  ?

Une intrusion est détectée.

Q2)  Que valent Ve, Ve’, VC2, VR6 et Vs à ce moment là ?

Dessiner un schéma équivalent du montage.

Q3) Déterminer alors le sens de circulation du courant dans la maille.

Que fait le condensateur ?

Q4) Dessiner l’allure des tensions Ve, Ve’, VC2, VR6 et Vs.

Q5) L’alarme va se déclencher lorsque apparaîtra un niveau logique « 0 » sur PT9.

Au bout de combien de temps l’alarme va-t-elle se déclencher ?

Q6) Le cahier des charges est-il validé ?

Proposer une solution dans le cas où il ne serait pas validé.


On va maintenant vérifier le fonctionnement de la fonction par simulation.

Pour des commodités de temps de simulation, la valeur de la résistance de FP4 sera  divisée par 10 et celle du condensateur par 100.

Q1) Calculer les nouvelles valeurs de R6 et C2. Quel sera donc la durée de la temporisation que l’on va simuler ?

Q2) Dessiner et paramétrer le schéma à simuler. ( voir ANNEXE )

Q3) Expliquer le rôle des différentes lignes du fichier commande.

Q4) Faire la simulation. ( appeler le professeur )

Q5) Valider le fonctionnement. Retrouver tous les résultats calculés précédemment.

Q6) Que se passe-t-il en sortie de FP4 lorsque VIL < VC2 < VIH ?

Q7) Conclusions.

ANNEXE

· Vérifier dans « PROJECT MANAGER »   [image: image2.bmp]
Nom du répertoire de travail:




c:\projet\td

Nom du projet :





td.vpj

Librairie(s) indispensable(s) dans Project Manager : 
analog

cd400

mixlib

· Dans « VIEWDraw »  [image: image3.bmp]
Nom du fichier [ Obligatoire ] :



RC

Format de la feuille : 





A4

Composants à utiliser dans la librairie :


( analog









├ R.1










├ C.1










├ Probe.1










├ Trans.1










└ GND.1









( cd4000











└ 4011A.1

( mixlib




├ A2D.1


└ D2A.1

· Paramétrage des composants

+ Oscilloscope : Il est définie par :
Le temps de départ de la mesure 
TSART





Le temps de fin de la mesure

TFINAL






Le pas de mesure


TSTEP
Il permet d’effectuer le relevé de tension ANALOGIQUE uniquement.

Dans notre cas, ne pas oublier de rajouter un paramètre de condition initial pour le condensateur.
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+ Condensateur : Pour spécifier que le condensateur est initialement déchargé, on est obligé de rajouter la ligne suivante dans les paramètres du condensateur :
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+ Interface entre les composants numériques et analogiques : 

Afin d’associer des niveaux de tensions à chaque état logique (et vice versa), on doit rajouter des interfaces entre les parties analogiques et numériques de la fonction ( composants A2D et D2A ).

Il faut donc spécifier la technologie des composants logiques utilisés en rajoutant une ligne de paramétrage sur les composants A2D et D2A. ( voir nom sur schéma )
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+ fichier de commande :

Chaque simulation numérique fait intervenir un fichier de commande. ( voir TP précédent sur viewlogic ). 

On y définie uniquement des signaux NUMERIQUES.
Pour rentrer un fichier commande :

1. aller dans le menu TOOLS \ édition du .CMD

2. cliquer sur « créer nouveau fichier »

3. rentrer votre fichier :
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ATTENTION :  le temps de simulation définie dans le fichier commande doit être identique à celui définie dans l’oscilloscope.
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 Etude de la documentation technique du 4011
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