Lycée G. Monnerville – 1STI
ELECTROTECHNIQUE
COURS


Schémas de base pour contacteurs

1. Commande d’un contacteur

1.1. Commande manuelle d’un contacteur

Par bouton tournant
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Par bouton poussoir à impulsion
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Par deux boutons poussoir à impulsion
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Par plusieurs boutons poussoir à impulsion
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1.2. Commande automatique d’un contacteur, ou automatique et manuelle associées

Automatique
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Automatique ou manuelle par bouton tournant ‘’auto – arrêt – maintenance’’
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2. Commande de deux contacteurs

2.1. Commande manuelle de deux contacteurs

Par bouton tournant
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Par boutons poussoir à impulsion
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2.2. Commandes manuelle et automatique associées de deux contacteurs

Par boutons poussoir à impulsion et interrupteurs de position
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3. Signalisation

3.1. Signalisation lumineuse

Par voyant ‘’sous tension’’

Un voyant lumineux indique la mise sous tension de l’installation qui s’effectue généralement par l’intermédiaire d’un sectionneur porte fusible placé en amont.
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Par voyant ‘’marche’’

Le voyant signale la fermeture d’un contacteur.
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Par voyant ‘’arrêt’’

Contrairement au cas précédent, c’est l’ouverture du contacteur qui est signalée.
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Par voyant raccordé aux bornes du récepteur
Le voyant de signalisation est raccordé directement aux bornes du récepteur dont il signale la mise sous tension. Ce dispositif permet d’économiser un contact mais, si le récepteur est inductif, la surtension qui se produit au moment de la coupure risque de détériorer la lampe. L’utilisation d’un voyant équipé d’un transformateur ou d’une lampe au néon évite cet inconvénient.
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Par voyant ‘’défaut’’

C’est le déclenchement du relais assurant la protection du récepteur qui est signalé. Le contact qui commande le voyant est incorporé, soit d’origine, soit par adjonction sur le relais de protection.
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3.2. Signalisation sonore

Par avertisseur sonore avec ‘’acquit’’

Le contact de défaut actionne un avertisseur sonore qui reste sous tension tant que n’a pas été actionné le bouton poussoir ‘’acquittement’’. 
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